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Motores
Essential

Cable del motor
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Programacion

EJ dentificacién del mando emisor
» Mantener pulsado subida @ durante 3 segundos
« Sin soltar @ conecta la corriente al motor @
* Rdpidamente pulsamos unavez @ @
- ELmando ya esta identificado

[} Cambiar el sentido de giro (solo si es incorrecto)
« Si el sentido de giro es incorrecto, mantenemos pulsado @ hasta @
* Pulsamos unavez @ @

H Anadir emisor adicional (copiar mando)
« En el mando existente, mantenemos pulsado @) hasta @
« En el mando adicional, pulsamos una vez @ @
+ ELmando ya esta copiado

B3 Borrar mando emisor
» Mantenemos pulsado @ hasta @
* Pulsamos unavez @ @

B} sBorrartodo
» Mantenemos pulsado @) hasta @
» Mantenemos pulsado 10 segundos @ hasta @ @
- Volver a empezar programacion desde el punto 1



Ajuste de final de carrera S

Para realizar el ajuste de los finales de carrera, Sentido del giro de los
utilice la varilla con cabezal hexagonal incluida ajustadores de final
con el motor y girela con la mano, siguiendo  de carrera

las indicaciones correspondientes a su tipo de

instalacion. o e
Mas Menos
recorrido recorrido
Limite superior Limite inferior
OL - Presione el botén “Subida” @ Presione el bot6n “Bajada”
-] y ajuste la posicion girando IE‘ y ajuste la posicion girando
@ la varilla en la direccién R la varilla en la direccién
O indicada. . indicada.
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A-OK’

Tutorials

A-OK Tutorials® es nuestra
plataforma de formacion técnica
pensada para quienes trabajan con
nuestros productos. A través de
videos claros y directos, compartimos
la experiencia que hace posible una
instalacion precisa, seguray duradera.

Formacion
atu alcance

Motoriza, conecta, ahorra
www.a-okmotors.com



